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ABSTRAK 

Pembuatan modul quickshifter ini merupakan teknologi 

dalam dunia otomotif sepeda motor bertransmisi manual yang 

dikembangkan melalui gabungan Arduino Uno dan Bahasa 

C++. Tujuan penelitian ini memudahkan pengendara melakukan 

perpindahan gigi tanpa perlu menggunakan kopling dan 

menutup tuas gas. Manfaat yang didapatkan pengendara ialah 

kenyamanan, keefisien, dan mempertahankan akselerasi pada 

mesin. Fokus penelitian ini adalah penerapan Bahasa C++ untuk 

pembuatan modul quickshifter. Penelitian ini menggunakan 

Metode System Development Life Cycle (SDLC) yang dibagi 

menjadi empat tahapan. Hasil penelitian ini ditemukan adanya 

putaran mesin yang tidak mati ketika melakukan pergantian 

gigi, serta pemangkasan waktu 550milidetik setiap melakukan 

pergantian gigi dengan posisi kendaraan melaju. Adapun 

kenyamanan yang diberikan dalam berkendara tidak menambah 

beban fisik ketika kondisi jalanan padat atau macet. 

 

 

Kata Kunci : Quickshifter, Bahasa C++, SDLC, Efesiensi, 

Akselerasi.  



 

v 

KATA PENGANTAR 

  

Alhаmdulіllаh, puji syukur peneliti раnjаtkаn kераdа 

Tuhаn Yang Mаhа Eѕа аtаѕ rаhmаt dаn kuasanya peneliti dapat 

menyelesaikan рrороѕаl skripsi dеngаn judul ”Pembuatan 

Modul Quickshifter menggunakan Arduino Uno sebagai 

Kopling Motor” dеngаn baik.  Pеnulіѕаn buku ini dіаjukаn untuk 

mеmеnuhі ѕуаrаt mengikuti tugаѕ аkhіr Prоgrаm Studi 

Informatika, Fаkultаѕ Tеknіk, Universitas Wіjауа Kuѕumа 

Surаbауа. 

Peneliti menyadari bаhwа рrороѕаl іnі tіdаk mungkin 

ѕеlеѕаі tanpa bantuan dаrі berbagai pihak. Olеh kаrеnа іtu 

peneliti mengucapkan bаnуаk terima kаѕіh kepada:  

1. Bapak Nonot Wisnu Karyanto, S.T., M.Kom. ѕеlаku 

kарrоdі.  

2. Bapak Noven Indra Prasetya, S.Kom., M.Kom. selaku 

dosen pembimbing yang telah membimbing dan 

memberikan arahan hingga terciptanya buku ini. 

3. Papa dаn Mama ѕebagai orang tua yang mendanai dan 

berdoa yang tiada hentinya untuk menghadapi cobaan 

hidup serta rintangan yang saya hadapi. 

4. Adik tersayang, Ramadhani Elsya Narventina Salvi yang 

telah mеmbеrіkаn dоа sebagai bаntuаn moril ѕеrtа 

ѕріrіtuаl.  

5. Orang tercinta sekaligus teman hidup, Septi Dwi Fahmi 

Arya Ar Rahmah, support system yang telah 

memberikan semangat, membantu dalam kesusahan, dan 

penulisan buku ini. 

6. Sеmuа ріhаk, kerabat, dan teman-teman уаng telah 

mеmbаntu baik ѕесаrа langsung mаuрun tіdаk lаngѕung. 

 Sеmоgа Allаh SWT ѕеlаlu melimpahkan rаhmаt dan 

rejeki kераdа mеrеkа ѕеmuа аtаѕ ѕеgаlа bаntuаnnуа уаng telah 

diberikan kераdа реnulіѕ selama іnі. Penelitian рrороѕаl tugаѕ 



 

vi 

akhir іnі dіhаrарkаn mаmрu mеnаmbаh pengembangan іlmu 

tеknоlоgі dan informasi dibidang otomotif. Peneliti menyadari 

mаѕіh banyak kekurangan dаn mаѕіh perlu adanya 

реnуеmрurnааn dаrі ѕеgі penelitian. 

  

 

Surabaya, 12 Juli 2024  

 

  

Riswandha Achmad Himawan  

NPM.18120054  

  



 

vii 

DAFTAR ISI 

 

ABSTRAK ............................................................................... iv 

KATA PENGANTAR ............................................................. v 

DAFTAR ISI .......................................................................... vii 

DAFTAR GAMBAR .............................................................. ix 

DAFTAR TABEL .................................................................... x 

BAB  I ....................................................................................... 1 

PENDAHULUAN .................................................................... 1 

1.1 Latar Belakang ............................................................ 1 

1.2 Rumusan Masalah ....................................................... 3 

1.3 Batasan Masalah ......................................................... 3 

1.4 Tujuan .......................................................................... 4 

1.5 Manfaat ........................................................................ 4 

1.6 Sistematika Penulisan ................................................. 5 

BAB II ....................................................................................... 7 

KAJIAN PUSTAKA DAN LANDASAN TEORI ................. 7 

2.1 Tinjauan Pustaka ........................................................ 7 

2.2 Dasar Teori ................................................................ 15 

2.2.1 Modul Quickshifter ................................................ 15 

2.2.2 Arduino Uno .......................................................... 15 

2.2.3 Kopling Motor ....................................................... 16 

2.2.4 Perangkat Keras .................................................... 16 

BAB III ................................................................................... 20 



 

viii 

METODOLOGI PENELITIAN .......................................... 20 

3.1 Analisis Masalah ........................................................ 20 

3.2 Analisa Kebutuhan .................................................... 21 

3.3 Perencanaan dan Perancangan ................................ 21 

3.4 Pengujian dan Analisis Sistem ................................. 21 

BAB IV ................................................................................... 23 

HASIL DAN PEMBAHASAN ............................................. 23 

4.1 Analisis Masalah ........................................................ 23 

4.2 Analisa Kebutuhan .................................................... 23 

4.3 Perencanaan dan Perancangan ................................ 26 

4.4 Pengujian dan Analisis Sistem ................................. 42 

BAB V ..................................................................................... 63 

KESIMPULAN DAN SARAN ............................................. 63 

5.1 Kesimpulan ................................................................ 63 

5.2 Saran ........................................................................... 64 

DAFTAR PUSTAKA ............................................................ 65 

 



 

ix 

DAFTAR GAMBAR 

 

Gambar 4. 1 Bagan Program Quickshifter .............................. 27 
Gambar 4. 2 Hasil Compile Koding pada Arduino Ide ........... 43 
Gambar 4. 3 Pengujian Rangkaian Dengan 12v ..................... 44 
Gambar 4. 4 Pengujian Lcd 16x2 Dan Led Indikator ............. 45 

Gambar 4. 5 Sensor Kopling Kondisi off ................................ 45 
Gambar 4. 6 Tampilan Jika kopling dalam kondisi Off .......... 46 
Gambar 4. 7 Sensor Kopling Kondisi On ............................... 46 
Gambar 4. 8 Tampilan di Serial Monitor Arduino (Jika Kopling 

Dalam Kondisi On) ................................................................. 47 
Gambar 4. 9 Sensor Persneling yang Telah Terpasang ........... 47 
Gambar 4. 10 Pengujian Sensor Persneling ............................ 48 
Gambar 4. 11 Pengujian RPM ketika Mesin Kondisi Idle ...... 49 

Gambar 4. 12 Pengujian Program RPM Mesin ditingkatkan 

menjadi 6000 RPM .................................................................. 50 
Gambar 4. 13 Halaman Dashboard pada Program Menu 

Quickshifter ............................................................................. 51 

Gambar 4. 14 Serial Monitor Pergantian Menu pada Program 

Menu ........................................................................................ 52 
Gambar 4. 15 Tampilan Menu 1 ............................................. 53 
Gambar 4. 16 Program Menu Memasuki Sub Menu 1 ........... 53 
Gambar 4. 17 Tampilan Sub Menu 1 ...................................... 54 

Gambar 4. 18 Data tersimpan di EEPROM ............................ 55 
Gambar 4. 19 Status quickshifter ketika rpm dibawah 3000... 56 
Gambar 4. 20 status quickshifter di putaran mesin 3000 rpm . 57 
Gambar 4. 21 Status program quickshifter pada putaran mesin 

diatas 3000 ............................................................................... 58 
Gambar 4. 22 Percobaan Pergantian Gigi Tanpa Quickshifter.

 ................................................................................................. 58 

 



 

x 

 

DAFTAR TABEL 

 

Tabel 2. 1 Tinjauan Pustaka ...................................................... 7 


